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用单片机实现交通灯的控制
贺廉云‘

摘 要:交通灯挂刹系统由80C51单片机、键盘、LED显示、文通灯演示组成。系统除基本文通灯功能外.还具有

          时间设里、比D信息显示等功能。
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1系统设计

1.1系统设计要求

    (1)正常情况下，A、B道(A、B道交叉组成十字路口，

A是主道，B是支道)轮流放行，A道放行60。(其中55用

于警告)，B道放行305(其中5。用于警告)。

    (2)一道有车而另一道无车 (用按键开关51、52 模

拟)时，使有车车道放行。

    (3)有紧急车辆通过(用按键开关50模拟)时，A、B

均为红灯。

1.2系统硬件电路实现(见图1)

1.3软件设计

    (1)软件设计任务:主程序采用查询方式定时，由RZ

寄存器确定调用0.55延时子程序的次数，从而获得交通灯

的各种时间。子程序采用定时器1方式1，查询式定时，定

时器定时50ms，R3寄存器确定50ms循环10次，从而获取

0.5，的延时时间。

    一道有车另一道无车的中断服务程序首先要保护现

场，因需用到延时子程序和PI 口，故需保护的寄存器有

R3、Pl、THI和孔1，保护现场时还需关中断，以防止高优

先级中断(紧急车辆通过所产生的中断)出现时导致程序

混乱。然后，开中断，由软件查询P3.0和P3.1口，判别哪一

道有车，再根据查询情况执行相应的服务。待交通灯信号

出现后，保持55的延时，然后关中断，恢复现场，再开中

断，返回主程序。

    紧急车辆出现时的中断服务程序也需要保护现场，但

无需关中断(因其为高优先级中断)，然后执行相应的服

务，待交通灯信号出现后延时20。，确保紧急车辆通过，然

后恢复现场，返回主程序。

遭到了破坏，或者是被某些人进行了故意的修改。

    封装安全性提供机制，可以用来加密IP包的净荷，或

者在加密整个IP包后以隧道方式在Intemet上传输。其中

的区别在于，如果只对包的净荷进行加密的话，包中的其

他部分(包头)将公开传输。这意味着破译者可以由此确

定发送主机和接收主机以及其他与该包相关的信息。

    使用ESP对IP进行隧道传输意味着对整个IP包进行

加密，并由作为安全性网关操作的系统将其封装在另一IP

包中，通过这种方法，被加密的IP包中的所有细节均被隐

藏起来。
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    IPv6在各个性能方面的改进和发展无疑将增强网络

互联的质量并增加其可靠性和安全性。相信IPv6将完全取

代IPv4，作为一种更先进的协议机制在互联网中发挥更加

积极的作用。
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      (2)源程序设计

ORG (KXX】H

AJMP MAIN

ORG IXX)3H

AJMP A人0

ORG (X)13H

AJMP AAI

0RG 0l0()H

M人IN:sETB I汉0

MOV TCON，#《X)H

MOV TMOD，#10H

MOV IE，#85H

DISP:MOV PI，#OF3H

MOV RZ，#6EH

DISPI:ACALL DELAY

DJNZ RZ，DISPI

MOV RZ，#《巧H

WARNI:CPL PI.2

ACA】」二 DELAY

DJNZ RZ，WARNI

MOV PI，#OFSH

MOV RZ消以H

YELI:ACALL DELAY

DJNZ RZ，YELI

MOV PI，#ODEH

MOV RZ，#32H

DISPZ:ACALL DELAY

D」NZ RZ，DISPZ

MOV RZ，弃肠H

WARNZ:Cl〕L PI.5

ACALL DEI人Y

DJNZ RZ，WARNZ

MOV PI，彩OEEH

MOV RZ，#04H

YELZ:ACALL DELAY

DJNZ RZ，YELZ

AJMP DISP

AAO:PUSH PI

PUSH 03H

PUSH THI

PUSH IrLI

MOV PI，#OF6H

MOV RS，#28H

DELAYO:ACALL DELAY

DJNZ RS，DELAYO

POP I，LI

POP ll，Hl

POP 03H

POP PI

RE竹

AAI:CLR EA

PUSH PI

PUSH 03H

PUSH Tlll

PUSH .几1

SETB EA

JNB P3.0，BP

MOV PI，#OF3H

SJMP DELAYI

BP: JNB P3.1，EXIT

MOV PI，#ODEH

DELAYI:MOV R6，#OAH

NEXll，:ACALL DELAY

DJNZ R6，NEXT

EXIT:CLR EA

POP TLI

POP THI

POP 03H

1)OP PI

SETB EA

RETI

DELAY:MOV R3，#OAH

MOV THI，#3CH

MOV lllJI，#OBOH

SEI，B TRI

LPI:JBC I下1，Ll，2

SJMP ll〕1

LPZ:MOV THI，#3CH

MOV TLI，#OBOH

D」NZ R3，LPI

REf

END

+SV

+5V。吮弓

+SV

图1硬件电路
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    用单片机控制的交通灯控制系统比模拟电路有明显

优势，即不用对电路有大改动就可以适应新的工作条件，

升级也很方便，只需对CPU重新刷写一次程序就可以了。

80C51单片机具有结构简单、编程方便、经济、易于连接等

优点，特别是其内部定时器泞卜数器、中断系统资源丰富，有

应用价值。
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